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ABSTRAK 

Salah satu perkembangan teknologi dalam industri penerbangan adalah 

pembuatan pesawat UAV  (Unmanned Aerial Vehicle) yang mengalami beberapa 

perkembangan salah satunya dari segi material yang mempunyai sifat kuat namun 

tetap ringan, sehingga dapat memudahkan perkerjaan. Adapun tujuan penelitian 

adalah sebagai berikut mendapatkan nilai power loading dan wing loading untuk 

spesifikasi yang telah ditentukan. Mendapatkan kapasitas baterai yang diperlukan 

untuk misi wahana dengan ketentuan parameter - parameter yang telah ditetapkan. 

Mendapatkan geometri wing reference UAV. Menentukan karakteristik kestabilan 

statik UAV. XLFR5 ialah salah satu software untuk menganalisis kestabilan 

pesawat seperti gambar dan perhitungan gaya pesawat. Hasil yang didapatkan 

berupa nilai wing loading yaitu 1.814 𝑙𝑏 𝑓𝑡2⁄   dan nilai wing area yaitu 1.600𝑓𝑡2 

nilai Power Loading yaitu 0.00374 lb/watt, kapasiatas baterai yaitu 10.000 Mah, 

nilai wing reference terdiri dari tapper ratio 5,MAC yaitu 0.6492 ft, Neutral Point 

yaitu 0.0349, Nilai𝑋𝑐𝑔 yaitu 0.021, Nilai𝑋𝑐𝑡 yaitu 0.0821 dan karakteristik 

kestabilan UAV yang diperoleh yaitu statik . Hasil penelitan dapat menjadi acuan 

untuk peneletian berikutnya. 
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ABTRACT 

One of the technological developments in the aviation industry is the 

manufacture of UAV (Unmanned Aerial Vehicle) aircraft which has undergone 

several developments, one of which is in terms of materials that have strong 

properties but are still lightweight, so as to facilitate work. The research 

objectives are as follows to obtain power loading and wing loading values for 

predetermined specifications. Obtain the required battery capacity for the vehicle 

mission with the specified parameters. Get the UAV wing reference geometry. 

Determine the static stability characteristics of the UAV. XLFR5 is a software for 

analyzing aircraft stability such as drawings and aircraft force calculations. The 

results obtained are in the form of wing loading values of  1.814 𝑙𝑏
𝑓𝑡2⁄  and wing 

area values of 1,600 𝑓𝑡2 , Power Loading values of 0.00374 lb/watt , battery capacity 

of 10.00 Mah, wing reference values sonsisting tapper ratio of 5, MAC is 0.6492 ft, 

Neutral Point is 0.0349, Nilai𝑋𝑐𝑔 is 0.021, Nilai𝑋𝑐𝑡 is 0.0821, and UAV stability 

characteristics obtained are static. The research results can be a reference for 

subsequent research. 
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